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Kunden-Herausforderung

+ Erforderliche gréBere Aktualisierung der generischen System-
Plattform aufgrund neuer Fahrzeugarchitekturen und -varianten

+ Schwindende Kontrolle der ASIL-Zuordnungen seitens Assessor
wg. héherer horizontaler/vertikaler Komplexitat v. Funktions-
netzwerk und Signalschnittstellen zu Fremd-Fahrzeugsystemen

» Erhohter Aufwand fur Test u. Verifikation wg. teils inkonsistenter
textlicher Spezifikation dhnlicher Systeme mit mehrdeutigen,
unvollstandigen oder widerspriichlichen Anforderungen

+ Erkannte Notwendigkeit, vom alten dokumentenbasierten
Prozess zu neuen modellbasierten Ansétzen zu migrieren

» Durchsicht bestehender Anforderungs- und Schnittstellen-
Spezifikation des prototyp. Systemmodells, in SysML/Cameo
+ Erfassung der HARA- und Safety-Goal-Argumentation mit GSN

+ Konzeption und Aufbau einer Modelica©-/RODON-basierten
Modellbibliothek von generischen Anforderungsbausteinen

* Remodellierung der Subsystem-Spezifikation durch ausfiihrbare
Blécke, Modell-Tailoring und Parametrisierung nach Bedarf

H @ + Automatisierte Batch-Simulation/Evaluierung von Modell-States
% I : inkl. Signalfehlern, FMEA-Export, Licken-/Konflikt-Identifikation

IAsan(c)lo [ASLMC)] . Modgllerweiterung zur funktionsUbergreifenden Propagierung/
‘ Tracking von ASIL-Werten, von Hazards zu einzelnen Eingangs-

signalen inkl. Partitionierung (Betreuung einer Masterarbeit)

* Report mit identifizierten Anforderungsschwachen erleichtert

*
’/‘ die Verbesserung bestehender Plattform-Systemspezifikationen

+ Geliefertes Systemmodell u. modulare Blockbibliothek erlauben
eine effiziente und konsistente grafische Anforderungsanpas-
sung plus eindeutige Ausfiihrung u. Spezifikation-Optimierung

» Klarere automatische ASIL-Verfolgung und Partitionierung

* Interaktive Injektion von Signalfehlern erméglicht die Bewer-
tung v. Mitigationsanforderungen sowie breitere Testabdeckung
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